
ＮＰＯ法人国際レスキューシステム研究機構

第十九回竸基弘賞授賞式

～ 2023年度竸基弘賞授与式及び受賞記念講演会 ～

2024年1月9日（火）

後援 ： 兵庫県， 神戸市



竸基弘賞授賞式 式次第

13:30－開式の挨拶 田所 諭 国際レスキューシステム研究機構 会長

13:40－来賓の挨拶 高森 年 神戸大学 名誉教授

13:45－選考過程説明・受賞者発表

松野 文俊 竸基弘賞選考委員会 委員長
国際レスキューシステム研究機構 副会長

14:05－授与式「学術業績賞」 「技術業績賞」

「IEEE IROS 2023 Best Paper Award on Safety,Security, 
and Rescue Robotics in memory of Motohiro Kisoi」

「奨励賞」

プレゼンター：松野文俊、田所諭、高森年、二井見博文

14:35－奨励賞受賞者の研究内容発表

15:05－受賞記念の講演 「技術業績賞」

15:35－受賞記念の講演 「学術業績賞」

16:05－閉式の挨拶 竸基弘賞委員会 委員長 松野 文俊

16:30－終了

＊日 時＊

２０２４年１月９日（火）１３:３０～

＊会 場＊

神戸ポートオアシス 会議室５０３
神戸市中央区新港町５－２

＊YouTubeライブ配信＊

https://youtube.com/live/ioSLYqZ5Wms?feature=share

特定非営利活動法人国際レスキューシステム研究機構

竸基弘賞事務局



受賞者紹介

第十九回竸基弘賞学術業績賞

＜概要＞

多脚および索状ロボットは，多くの脚や細長い胴体を巧みに動かすことで狭隘部へ進入
できるため，災害現場などの人の立ち入りが困難な場所での活躍が期待される．しかし，
多くの脚の冗長な自由度や柔軟な胴体の制御は困難であり，その運動能力を十分に発揮
できていない．

受賞者は，それぞれのロボットの弾性特性を巧みに利用することでこれらの問題に挑戦
してきた．多脚ロボットでは，生物の知見を参考に，脚や胴体の弾性特性を利用した転
ばずに歩くことのできる制御を確立した．索状ロボットでは，流体噴射を駆動源に，索
状体の弾性特性を利用した安定浮上制御とそれを実現するノズル技術を開発し，複雑な
瓦礫環境の踏破や世界初の空飛ぶ消火ホース(4m)の安定浮上を実現した．さらに，消防
隊員との実験や西日本豪雨災害への対応など，学術的な成果だけでなく実用化を目指し
た取り組みも積極的に行っている．

安部 祐一 Yuichi AMBE

1988年 生まれ

2010年 京都大学 理学部 物理学科 卒業

2012年 京都大学大学院 工学研究科 機械理工学専攻 修士課程 終了

2016年 京都大学大学院 工学研究科 機械理工学専攻 博士後期課程

単位取得退学

2016年 東北大学大学院 情報科学研究科 産学官連携研究員

2017年 東北大学大学院 情報科学研究科 特任助教（研究）

2018年 東北大学大学院 工学研究科 助教

2021年 東北大学 タフ・サイバーフィジカルAI研究センター 助教

2022年 大阪大学大学院 基礎工学研究科 助教

「多脚および索状レスキューロボットの弾性特性を活用した制御に関する研究」



受賞者紹介

第十九回竸基弘賞技術業績賞

＜概要＞

高所・狭隘空間での作業を可能にする多自由度の作業アーム付きクローラロボットOnix
の研究開発を行った。World Robot Summit (WRS) 2021 Plant Disaster Prevention 
Challenge では模擬プラントの点検・保守作業を遠隔操縦と自律機能を併用して効率的
に行い、世界1位と経済産業大臣賞を獲得した。その後もRoboCupレスキューでは 2022
年にはジャパンオープン優勝、 2023年にはジャパンオープン準優勝および世界大会総合
3位入賞を果たした。Onixの研究開発で培った技術の社会実装にも取り組み、三菱重工
(MHI）の防爆クローラロボットEX ROVER、千葉県市原市消防に配備された消防ロボ
ット「スクラムフォース」の地図構築や自律機能の開発に取り組んだ。加えて、2023年
度の「長崎市・軍艦島に残存する建築物の劣化状態・構造耐力の評価」において、人の
立ち入りが禁止された建物の劣化状態や構造耐力の調査にOnixを利用する。

小島 匠太郎 Shotaro KOJIMA

1993年 生まれ

2015年 東北大学工学部 機械知能・航空工学科 卒業

2017年 東北大学大学院情報科学研究科 応用情報科学専攻

博士前期課程 修了

2021年 東北大学大学院情報科学研究科 応用情報科学専攻

博士後期課程 修了

2021年 東北大学未来科学技術共同研究センター(NICHe) 特任助教

2023年 東北大学タフ・サイバーフィジカルAI研究センター(TCPAI) 

フィジカル研究部門 特任助教

「作業アーム付きクローラロボットOnix の開発とプラント点検・保守への適応」



「 THE 2023 IEEE/RSJ INTERNATIONAL CONFERENCE ON INTELLIGENT  
ROBOTS AND SYSTEMS  Best Paper Award on Safety, Security, and Rescue 
Robotics in memory of Motohiro Kisoi」

日時： 2023年10月3日

場所： Detroit, USA

論文題目： mCLARI: a shape-morphing insect-scale robot capable of

omnidirectional terrain-adaptive locomotion in laterally confined 

spaces

著者： Heiko Kabutz

Alexander Hedrick 

William Parker McDonnell 

Kaushik Jayaram

(University of Colorado Boulder, USA)

選考委員長：Fumitoshi Matsuno

(Osaka Institute of Technology / Kyoto University, Japan) 

選考委員： Andreas Birk (Constructor University, Germany)

Howie Choset (Carnegie Mellon University, USA)

Tetsuya Kimura (Nagaoka University of Technology, Japan)

Giuseppe Loianno (New York University, USA)

Robin Murphy (Texas A&M University, USA)

Hideyuki Tsukagoshi (Tokyo Institute of Technology, Japan)

受賞者紹介



受賞者紹介

第十九回竸基弘賞奨励賞

■ レスキューロボットコンテスト奨励賞

■ レスキュー工学奨励賞

杉本賢二郎、新田雄真、山本優灯、
関 拓、平塚亮太、山本郁弥、木村玲雄

■ ロボカップジュニアIRS賞

チーム名：『Hong Kong Line
Team』

Leung Kuk Centenary 
Li Shiu Chung Memorial College

チーム名： 『QoQ』

芝浦工業大学マイクロロボティクス研究室

タイトル：「竜脚類の骨格から着想を得た
多関節アーム機構」

東北大学 栢分 崚汰郎

Tsang Ho Wan, Lee Ho Ming, 
Keong Ka Ching, Hung Sin Hei



表彰トロフィー

（左）学術業績賞トロフィー （右）技術業績賞トロフィー

竸基弘賞事務局より

本日、阪神・淡路大震災の地 神戸にて第十九回竸基弘賞授賞式を開催でき

ましたことを深く御礼申し上げます。この4年間は完全リモートとハイブリットに
よる授賞式を執り行って参りましたが、ようやく完全な対面形式での授賞式開催

が叶いました。

1995年1月17日の阪神･淡路大震災から29年が経ち､竸基弘賞の創設は19年目

となりました。その後、今日にいたるまで､趣旨に賛同いただいた多くの方々より

ご厚意を頂戴いたしました。

2023年12月末時点での募金総額は、22,399,122円になります。

今後も､寄付を寄せてくださった皆様の想いに応え､竸基弘氏の夢を未来に

つなぐために､当事業の普及・発展に努めてまいりますので､引き続きご理解

ご協力のほど､よろしくお願いいたします。

＜懇親パーティーのご案内＞

授賞式終了後、17:30より東遊園地のレストラン「ＷＥＥＫＥＮＤ」

にて懇親パーティーを行います。ぜひご出席ください。（会費：¥5,000）

会場：「ＷＥＥＫＥＮＤ」

兵庫県神戸市中央区加納町6丁目4－1 東遊園地内

※神戸ポートオアシスより徒歩9分（600m）



この事業は、「公益財団法人ひょうご震災記念２１世紀研究機

構」と「ひょうご安全の日推進県民会議」の助成を受けて実施し

ています。

特定非営利活動法人 国際レスキューシステム研究機構

〒653-0042 兵庫県神戸市長田区二葉町7-1-18 １階
TEL:078-641-2840 / FAX:078-641-2841

http://www.rescuesystem.org/

竸賞についてのお問合せは info@rescuesystem.org へ
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